GV-IP kamera TBL8810

Inteligentni analyzy
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1.1 Popis kamery

Venkovni IP kamera v Bullet provedeni s motorickym, varifokalnim objektivem je
vybavena IR-cut filtrem a inteligentnim IR pfisvitem az do 50m. Pro dosazeni lepsiho
kompresniho poméru pfi zachovani vysoké kvality obrazu a snizené Sifky pasma
disponuje kamera kodekem H.265. Napajeni kamery pomoci PoE nebo 12VDC.
Antivandal provedeni IK10 a kryti IP67.

Kamera dale disponuje technologii Al, podporuje algoritmy Deep learning (hluboké
uceni), rozliSuje lidi nebo vozidla od ostatnich pohybujicich se objektu.

Spolu s Geovision Video Management Software (GV-VMS) verze 18 podporuje
inteligentni prvotfidni ochranu, upozornéni v realném Case, prehravani udalosti a dalSi.
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Al analyzy k dispozici:

Detekce lidi / vozidel.

Prekroceni ¢ary.

Vniknuti do prostoru.

Vstup nebo opusténi prostoru.

Detekce obliceje.

Pocitani osob a sledovani hustoty davu.
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1.2 Integrace s Geovision Management Software

V kombinaci s GV-VMS verze 18 Ize analyzy z kamery integrovat do kamerového softwaru
Geovision a cely systém tak dostane zcela jiny rozmér.

Al analyzy jsou extra vyhodnoceny, daji se zobrazit v zivém pohledu, kde vyskakuji formou

jednotlivych, jednoduchych indexu se struénym popisem udalosti, datumem, ¢asem a
nazvem kamery, ze které byla detekce provedena.

13.12,2023 14:10:50 People MeZadoud vstup Cameraz

Pfipadné Ize nastavit rizné integrace a vystupy. Na zakladé vyhodnoceni analyzy je
mozné:

- zobrazit vizualni poplach
- vyvolat z alarm

- poslat E-mail

- sepnout kontakt

(dalsi navaznosti pomoci sepnutého kontaktu - notifikace pfidruzenych kamer, otoCeni
PTZ kamery, integrace se zabezpecovacim nebo vizualizanim systémem atd....)

Jednotlivé Al udélosti je samoziejmé mozné i vyhledat v zaznamu pomoci jednoduchého
filtru na Casové ose.
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1.3 IP kamera a Al analyzy

IP kamera také umoznuje pfimé odesilani vystrah Al na FTP a/nebo e-mailovou adresu
(adresy) s moznosti ¢asového planovace.

Seznam inteligentnich analyz:

Prekro&eni Cary, vstup do prostoru, opusténi prostoru, vniknuti do prostoru, detekce
obli¢eje, pocitani pohybu osob, sledovani hustoty davu.

Analyzy jsou rozdéleny do tfech skupin. Sou€asné Ize v kamefe vyuzivat pouze analyzy
z jedné skupiny. To znamena, ze kdyz v kamefe povolite Detekci obliCeje, ktera je ve
druhé skupiné, nemuUzete uz vyuzivat Vniknuti do prostoru z prvni skupiny.

1. Skupina — PfekroCeni Cary, vstup do prostoru, opudténi prostoru, vniknuti do prostoru
2. Skupina — Detekce obliceje
3. Skupina — Pocitani pohybu osob, sledovani hustoty davu.
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1.3.1 Prekroceni ¢ary

Detekce prekroceni ¢ary vyhodnoti alarm, kdyz objekt prekro&i pfimku definovanym
smérem. Lze pridat aZ 4 detekéni linie. Ujistéte se, Ze se pfimky NEKRIZI, protoze by to
mohlo ovlivnit detekci.

Moznosti nastaveni a upfesnéni detekce:
Na vybér jsou 3 sméry detekce: A <-> B nebo A -> B anebo B -> A

Typ objektu: Motorové vozidlo (automobil, nakladni vozidlo nebo autobus) /
Nemotorové vozidlo (kolo, motocykl) / Clovék

Nastavenim citlivosti a velikosti objektu.

Citlivost oxmmmm——— Ea—— (50
Tvp filtro Motorove vozidlo v
[ ] Max. velikost 3839 X 12159

[ ] Min. velikost 40 X (40
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1.3.2 Vniknuti do prostoru

Poplach je spustén, kdyz objekt vstoupi do nastavené detekeni oblasti. Lze pfidat az 4
detekéni oblasti. Ujistéte se, Ze se oblasti NEPREKRYVAJI, protoZe by to mohlo ovlivnit
detekci.

Moznosti nastaveni a upfesnéni detekce:
Casovy limit: minimalni doba, po kterou miZe objekt zlistat v z6né&, aniz by do$lo
k spusténi poplachu.

Casovy limit(y) -

Typ objektu: Motorové vozidlo (automobil, nakladni vozidlo nebo autobus) /
Nemotorové vozidlo (kolo, motocykl) / Clovék

Citlivost detekce a velikost objektu.

Citlivost CEEEEEE
Typ filtru | Motorove vozidlo V|
[ ] Max_ velikost 3839 X 12159

[ Min. velikost 40 X |40
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1.3.3 Vstup do prostoru / Opusténi prostoru

Poplach je spustén, kdyz osoba nebo vozidlo vstoupi nebo opusti hranici detekéni
oblasti. Lze pfidat az 4 detekéni oblasti. Ujistéte se, Ze se oblasti NEPREKRYVAJI,
protoze by to mohlo ovlivnit detekci.

Moznosti nastaveni a upfesnéni detekce:

Typ objektu: Motorové vozidlo (automobil, nakladni vozidlo nebo autobus) /
Nemotorové vozidlo (kolo, motocykl) / Clovék

Citlivost detekce a velikost objektu.

Citlivost aEnms———
Typ filtm | Motorove vozidlo V|
[ ] Max. velikost 3839 X 12159

[ ] Min. velikost 40 X 40
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1.3.4 Detekce obliceje

Detekce a zachyceni obli¢ej(ll) v definované oblasti. Kamera umi detekovany(é)
obli¢ej(e) odeslat na FTP, pro pfipadné systémové vyuziti této detekce je potfeba systém
doplnit o patficny software a kamery s funkci rozpoznavani obliceje (Kamery FR,
software GV-Al FR atd...)

Moznosti nastaveni a upfesnéni detekce:

Oblast snimku: Zvolte, zdali detekce bude probihat z celého zabéru kamery nebo jen
ve vybrané oblasti.

Citlivost: Vychozi hodnota je 50. Pokud hodnotu zvySite, zvySi se i mira detekce
obli¢eje(l1), ale zaroven se tim zvySi i nepfesnost detekce a naopak.

DalSi nastaveni: jako je vzdalenost zornic (doporu¢eno min %2 z obliCeje na pixel),
detekce statického objektu aj.

Tato analyza je natolik specificka a obsahla, Ze pokud se rozhodnete o jeji
vyuzivani je vhodné to nejdfive konzultovat s firmou, ktera systém Geovision
dodala.
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1.3.5 Pocitani pohybu osob

Pocitani pohybu osob, které do oblasti vstoupi nebo ji opusti. Nastaveni jedné zény —
pomoci pfimky.

Moznosti nastaveni a upfesnéni detekce:

Smér poéitani: A->B nebo B->A

Typ poéitani — Ize vybrat mezi tfemi typy: Celkem / Vstoupilo osob / Odeslo osob
Reset pocitani

Alarm poétu pFitomnych osob:

Alarm poétu p¥itomnych osob

[ ] Méng zavazni ala. . =60 |
[ Zavazny alarm =120 |
[ riticky alarm =180 |

Online vysledek pocitani osob Ize pomoci funkce OSD zobrazovat pfimo v obrazku
kamery.

Pripadné Ize resit systemove pomoci GV-VMS a GV-Web Report. V jednom
systému tak mizete pocitat z vice kamer, zobrazovat a exportovat vysledky
pocitani za vybrané obdobi, pripadné nastavit rizné skupiny kamer, kde se
budou vysledky pocitani automaticky slucovat. Napr. pokud mate do objektu vice
vchodu a chcete vidét celkovy stav pfichozich / odchozich osob a osob, které
Jsou stale v objektu.
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1.3.6 Sledovani hustoty davu

Poplach je spustén, kdyz pocet lidi v definované oblasti pfekroCi nastaveny prah alarmu.

Alarm hustoty davu

[V Mené zavang ala... =20 |

[V Zavazny alarm =24 |

[V Kriticky alarm =30 |




